PDBC

Park Distance Break Control

Park - Distance - Break - Control; eine Neuerung welche Bestehendes mit Neuem
verbindet um das Leben im alltaglichen Stralenverkehr zu erleichtern.

Das PDBC - System ist ein Zusatzmodul des bereits existierenden PDC(Park Distan-
ce Control)-Systems, welches den Fahrer bislang nur optisch oder visuell vor einer

Kollision warnt, sie jedoch nicht verhindert.

Die Erweiterung des Systems verhindert nun mittels aktiver und vollautomatischer
Eingriffsmoglichkeit in das Bremssystem Uber die Feststellboremse einen unfreiwilli-
gen Kontakt mit einem anderen Kfz beim Einparken oder durch versehentliches Ein-

legen des Riuckwaéartsganges an einer Ampel.

Das PDBC-System soll bei Kraftfahrzeugen mit Automa-
tikgetrieben Verwendung finden und nach einer vorange-
gangenen Testphase in einem verkleinerten Kfz-Modell
verbaut werden.

Dieses Modell wird ,grob“ aus zwei Hinterachsen mit
Trommelbremsen, Ré&dern, Handbremshebel mit Hand-
bremsseil, Stolstangen sowie unserem selbstgefertigten
PDBC-System bestehen.

Ein Sensor, welcher sich im hinteren StoRfanger befindet,
wird aktiviert sobald der Rlckwértsgang eingelegt wird.
Dies wird durch einen Kippschalter simuliert.

Sobald sich das Kfz dann einem Hindernis (anderes Kfz,
Mauer etc.) nahert, wird die Handbremse ab einer be-
stimmten, vorher eingestellten Entfernung Uber einen
Motor angezogen und gehalten. Das System ist aktiviert
und das Kraftfahrzeug steht!

Wird dann der Riickwartsgang herausgenommen und
beispielsweise der erste Gang eingelegt, I6st sich die
Handbremse wieder und es kann vorwarts gefahren wer-
den. Das System ist deaktiviert!

Somit wird ein(e) Kontakt/Kollision génzlich vermieden, da
dem Fahrer ab einem bestimmten Abstand zu einem
Hindernis das Riickwértsfahren automatisch verwehrt
wird.

Diese Zielsetzung wollen wir im Rahmen unserer Pro-
jektgruppe bis zum Ende der vorgegebenen Zeit errei-
chen.

PDBC (Park-Distance-Break-Control) is a technical inno-
vation for motor vehicles to make parking or general
backward movements easier.

The system will be installed in a reduced model which
consists of two axes with drum brakes, wheels, bumpers,
hand brake lever and cable as well as our self made
PDBC-System. It can be activated only in the reverse
gear. An ultrasonic sensor which recognizes if an obstacle
approaches, sends a signal to the control unit.

This unit transmits the signal to the servomotor, which
tightens the parking brake. The car stops in front of the
obstacle. When the rear gear is taken out, the PDBC-
system is deactivated and the break is released again.
Thus a contact to the obstacle is entirely prevented be-
cause reversing is automatically stopped up from a cer-
tain distance.
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